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SISTEM DE AUTOMATIZARE 740-741
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Aceste instrucţiuni se aplică pentru următoarele modele:
FAAC 740 - 741
Sistemele 740-741sunt nişte mecanisme electro-mecanice construite pentru a mişca porţi batante. 
Sistemul reductor anti-inversare asigură blocarea mecanică a porţii atunci când motorul aparatului nu funcţionează şi prin urmare nu este necesar să instalaţi o încuietoare electrică. 
1.  descriere şi specificaţii tehnice 

O deblocare manuală efectuată cu ajutorul unei chei personalizate facilitează mişcarea porţii în cazul unei pene de curent sau a unei funcţionări greşite a sistemului. 

Motorul 740-741a fost creat şi construit pentru a controla accesul vehiculelor. EVITAŢI ORICE ALTE UTILIZĂRI..
1. Carcasă ansamblu motor
2. Unitate de control electronică
3.  Mecanism deblocare
4. Corp motor
5. Placă de fundaţie
6. Pinion
7. Întrerupător limită
8. Învelitoare motor
9.  Orificii pentru cabluri
10. Condensator
11.  Panouri laterale de protecţie
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Fig.01
	MODEL
	740
	741
	740 11  
	741 11  

	Sursă de curent (+6% -10%)
	230    50  
	230    50  
	115    60  nu


	115    60  

	Curent consumat (W)
	350
	500
	350
	600

	Curent consumat (A)
	1.5
	2.2
	3
	5.2

	Condensator (pF)
	10
	12.5
	30
	50

	Forţă exercitate pe pinion (daN)
	45
	65
	45
	65

	Forţă de torsiune (Nm)
	18
	24
	18
	24

	Bobinare protecţie termică (°C)
	140
	140
	140
	140

	Greutate maximă canat (Kg)
	500
	900
	500
	900

	Tip de pinion
	 16
	 16
	 16
	 16

	Viteză poartă (m/min)
	12
	12
	14
	14

	Lungime maximă poartă (m)
	15
	15
	15
	15

	Tip de întrerupător pentru limită
	 Mecanic
	 Mecanic
	 Mecanic
	 Mecanic

	Manşon
	EIectronic
	EIectronic
	EIectronic
	EIectronic

	Frecvenţă de utilizare 
	S3 - 30%
	S3 - 40%
	S3 - 30%
	S3 - 40%

	Temperatură de funcţionare (°C)
	-20 +55
	-20 +55
	-20 +55
	-20 +55

	Greutate motor (Kg)
	10
	11
	10
	11

	Clasă de protecţie
	1P44
	1P44
	1P44
	1P44

	Dimensiuni totale pentru motor 
	A se vedea Fig.02
	A se vedea Fig.02
	A se vedea Fig.02
	A se vedea Fig.02
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2.  DIMENSIUNI
Valorile sunt exprimate în mm
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Fig.02
[image: image8.png]




[image: image9.png]


3.  CURBA MAXIMĂ DE UTILIZARE Curba permite stabilirea timpului maxim de lucru (T) în funcţie de frecvenţa de utilizare (F).
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            Frecvenţă de utilizare %



Atenţie: Săgeata de pe placa de fundaţie trebuie îndreptată întotdeauna către poartă, a se vedea Figurile. 05-06.
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3- După determinarea poziţiei de amplasare a plăcii pentru fundaţie faceţi o plintă aşa cum este ilustrat în Fig. 07 şi zidiţi placa, construind mai multe staturi pentru a facilita cablarea. Cu ajutorul unei nivele verificaţi dacă placa este perfect dreaptă. Aşteptaţi ca cimentul să se întărească:
În comparaţie cu IEC 34-1 Standard, motorul 740-741 cu o capacitate S3 poate acţiona la o frecvenţă de  30-40%.

Pentru a asigura funcţionarea eficientă este necesar să acţionaţi în intervalul de sub curbă. Curba este obţinută la o temperatură de  20°C. Expunerea directă la razele solare poate reduce frecvenţa de utilizare. 
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4- Aşezaţi cablurile electrice pentru a conecta accesoriile şi sursa de curent aşa cum este ilustrat în figura 03.  Pentru a facilita conectările la unitatea de control  lăsaţi cablurile să iasă cu cel puţin 50 cm din gaură pe placa de fundaţie. 
0            1      2      3     4      5     6      7      8      9     10    11    12
Calculul frecvenţei utilizate

Timp (ore)

Frecvenţa utilizată este procentul de timp efectiv de lucru (deschidere + închidere) comparat cu timpul total al unui ciclu(deschidere + închidere + perioadă pauză).
Formulă de calcul:


Valorile sunt exprimate în mm
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0÷50


Fig.05
unde:

Ta + Tc
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% F =  
 X 100
Ta + Tc + Tp + Ti
Ta = timp deschidere 

Tc = timp de închidere 

Tp = perioadă de pauză
Ti = interval de timp între 2 cicluri complete
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4. MONTARE ELECTRICĂ (sistem standard)


Valorile sunt exprimate în mm
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Valorile sunt exprimate în mm
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0÷50
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Fig.06
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1- Sistem plus unitate
2- Fotocelule
3- Buton acţionat cu cheie
4- Lampă cu lumină intermitentă
5- Receptor radio
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5. INSTALARE SISTEM DE AUTOMATIZARE
5.1. Verificări preliminare


Fig.03
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5.3. INSTALAREA MECANICĂ
1- Daţi la o parte carcasa, Fig. 08 ref. 

2- Fixaţi dispozitivul pe placa de fundaţie utilizând şaibele şi piuliţele furnizate aşa cum este ilustrat în fig. 9.   În timpul acestei operaţii treceţi cablurile prin orificiile corespunzătoare de la motor  (a se vedea figura 9).


Fig.07
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1
Pentru a asigura eficienţa mecanismului de automatizare asiguraţi-vă că înainte de a instala sistemul următoarele cerinţe sunt respectate:

• Structura porţii trebuie să fie adecvată pentru a fi automatizată. Sunt  absolut necesare următoarele: diametrul roţii trebuie să fie proporţional cu greutatea porţii, trebuie furnizată şina superioară şi opritori mecanice pentru a preveni deraierea porţii.   

• Solul trebuie să garanteze o stabilitate perfectă pentru plinta de fundaţie. 

• Nu trebuie să existe ţevi sau cabluri electrice în zona de excavare pentru plintă. 

• În cazul în care motorul este poziţionat în zona de tranzit sau de manevră trebuie asigurată protecţia împotriva impacturilor accidentale 
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• Verificaţi dacă este disponibilă o împământare eficientă pentru conectarea sistemului.

5.2.Zidărie pentru placa de fundaţie
Valorile sunt exprimate în mm.
1-  Asamblaţi placa de fundaţie după cum este ilustrat în fig. 4.
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2-  pentru a vă asigura că pinionul şi şina sunt montate corect, placa de fundaţie trebuie poziţionată ca în fig.  05 (închidere pe dreapta) sau fig.

Dacă este necesar cele două găuri pot fi unite cu ajutorul unui ciocan pentru a obţine un spaţiu mai mare. 

3- Potriviţi înălţimea la care va fi aşezat motorul şi distanţa faţă de poartă, conform dimensiunilor din figura 10.

Atenţie:    Această operaţie este necesară pentru a verifica dacă şina dinţată este fixată corect şi pentru a permite noi modificări. 
4-Fixaţi motorul de placă şi strângeţi piuliţele
5-Pregătiţi mecanismul pentru funcţionarea manuală, aşa cum este descris în paragraful 8. 


Fig.08
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06 (închidere pe stânga).


Fig.04
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Fig.09
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Valorile sunt exprimate în mm

Valorile sunt exprimate în mm
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Fig.15
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5.4. ASAMBLAREA ŞINEI DINŢATE


Fig.10

6. PORNIRE
6.1. Conectare placă de control
Înainte de a executa orice lucrări asupra plăcii (conectare,

5.4.1. Şină dinţată din metal ce trebuie sudată (Fig. 11)
1) Potriviţi cele 3 clichete de cuplare înşurubate pe şină, poziţionându-le la capătul canalului. În acest fel spaţiul liber al canalului va permite realizarea unor modificări ulteriore. 
2) Puneţi manual canatul în poziţie de închidere. 
3) Aşezaţi prima secţiune a şinei dinţate pe pinion şi sudaţi clichetul de cuplare înşurubat pe poartă aşa cum este ilustrat în figura 13. 
4)    Mişcaţi poarta manual pentru a verifica dacă şina dinţată se sprijină pe pinion şi  apoi sudaţi al doilea şi al treilea clichet de cuplare. 

Programare, întreţinere), decuplaţi întotdeauna sursa de curent. 

Trebuiesc urmărite următoarele puncte 10,  11,  12,  13  şi14  din cadrul CERINŢELOR PENTRU SIGURANŢĂ GENERALĂ. 

Urmăriţi instrucţiunile din figura 3, treceţi cablurile prin canale şi faceţi conectările necesare pentru accesoriile selectate. 

Separaţi întotdeauna cablurile de curent de cele pentru control şi siguranţă (buton, receptor, fotocelule,  etc.).  Pentru a evita orice interferenţe electrice utilizaţi învelişuri separate.  


6.1.1. Împământare
Conectaţi cablurile de împământare după cum ilustrează Fig.16, ref.A.
5) Poziţionaţi un alt element al şinei dinţate spate în spate cu cel precedent utilizând o secţiune a acestuia (aşa cum este ilustrat în fig. 14) pentru a sincroniza zimţii celor două elemente. 
6) Mişcaţi manual poarta şi sudaţi cele trei clichete de cuplare, continuând  astfel până când întreaga poartă este acoperită. 
5.4.2. Şină dinţată ce trebuie înşurubată (Fig. 12)
1) Puneţi manual canatul în poziţie de închidere.
2) Puneţi prima parte de a nivelului de pat de şine pe pinion şi amplasaţi distanţatorul între pat şi poartă, montându-l  în partea de jos a crestăturii. 
3) Marcaţi locul de înşurubare pe poartă. Faceţi o gaură de Ø  6,5  mm  şi înşurubaţi un burghiu cu filet exterior tip M8. Înşurubaţi axul. 
4) )    Mişcaţi poarta manual pentru a verifica

 dacă şina dinţată se sprijină pe pinion şi 

repetaţi operaţia de la punctul 3. 



6.1.2. UNITATE DE CONTROL ELECTRONICĂ


Fig.16

Fig.12

În cadrul ansamblului motorului, unitatea de control electronică este fixată de un suport ajustabil (Fig. 16 ref. 1) cu capac transparent (Fig. 16 ref. 3).

5) Poziţionaţi un alt element al şinei dinţate spate în spate cu cel precedent  utilizând o secţiune a acestuia (aşa cum este ilustrat în fig. 14) pentru a sincroniza zimţii celor două elemente. 

6)  Mişcaţi manual poarta şi efectuaţi operaţiunile de securizare ca şi pentru primul element, acţionând astfel până când poarta este complet acoperită. 


Butoanele de programare de pe placă (Fig. 16 ref. 4) au fost amplasate pe capac. Astfel este permisă programarea plăcii fără a fi necesară mişcarea capacului. 

Pentru funcţionarea corectă a unităţii de control, urmăriţi indicaţiile şi instrucţiunile specifice. 

Note privind instalarea şinei dinţate
• Asiguraţi-vă că pe parcursul mişcării porţii, nici un element al şinei nu iese de pe pinion. 

• Nu sudaţi sub nici o formă elementele şinei dinţate între ele sau de distanţatoare. 
• După ce şina dinţată a fost instalată, pentru a vă asigura că se potriveşte bine pe pinion este recomandat să coborâţi poziţia motorului cu aproximativ  1.5 mm (Fig.15).
• Verificaţi manual dacă poarta atinge limitatoarele mecanice pentru mişcare, dacă pinionul şi şina dinţată rămân cuplate şi dacă nu există frecări pe parcursul mişcării porţii. 



6.2. Poziţionarea întrerupătoarelor pentru limită
Mecanismul prezintă un limitator mecanic pentru mişcare cu pârghie tip arc, care comandă oprirea porţii atunci când o placă din metal în relief fixată de partea superioară a şinei dinţate activează arcul până în momentul în care micro-întrerupătorul este declanşat. Suportul pentru placă se potriveşte pentru toate şinele dinţate care au o lăţime max. De 13 mm. 

Procedură pentru poziţionarea corectă a două plăci furnizate pentru limitarea mişcării:


Fig.17
• Nu puneţi grăsime sau alţi lubrifianţi între pinion şi şina dinţată. 

1) Montaţi şi fixaţi cele două plăci din metal în cele 2 suporturi U utilizând piuliţele şi şaibele furnizate, aşa cum este descris în figura 17.

2)  Pregătiţi dispozitivul pentru funcţionare manuală aşa cum este descris în paragraful  8.

3) Alimentaţi sistemul cu curent electric.

4) Blocând întrerupătorul pentru limita de deschidere: duceţi manual poarta în poziţia de deschidere, lăsând o distanţă de 20 mm până la limitatorul mecanic pentru oprire. 

5)  Permiteţi porţii să treacă peste şina dinţată în direcţia de deschidere (Fig.18). Imediat ce LED-ul de la întrerupătorul pentru limitatorul de deschidere de pe placa de control se stinge, scoateţi placa afară cu aproximativ 20-30 cm şi fixaţi-o provizoriu de şină cu ajutorul şuruburilor furnizate. 

6) Repetaţi operaţiile de la punctele 4 şi 5  pentru întrerupătorul limitatorului de închidere, fig 19.  

Fig.13

Fig.14
1
2
2
3
3
Fig.18
Fig.19


Fig.25
Fig.26

Important:


Fig.20

8.  UTILIZARE MANUALĂ
Atenţie:  Opriţi alimentarea cu curent electric a sistemului pentru a preveni deschiderea porţii în timpul manevrei de deblocare printr-un impuls involuntar. 
Pentru e debloca sistemul acţionaţi după cum urmează:

1) Inseraţi cheia oferită şi învârtiţi-o în sensul acelor de ceasornic aşa cum este ilustrat în fig.  27, ref. 1 şi 2.

2) Învârtiţi sistemul de deblocare în sensul acelor de ceasornic până în momentul în care punctul mecanic de oprire este atins, fig. 27 ref. 3.

3) Deschideţi şi închideţi manual  poarta. 

a) Placa trebuie să acţioneze întrerupătorul pentru limită pe partea în relief, aşa cum este ilustrat în figura 20. 

b) Dacă roata şi opritorul pentru mişcare sunt prea apropiate, se poate să fie  necesar să scurtaţi lungimea arcului pentru limitatorul de mişcare prin câteva rotiri:

- pentru a îndepărta arcul, învârtiţi de acesta în sensul acelor de ceasornic. Această operaţie necesită forţă. 

- Scurtaţi arcul după cum este ilustrat în fig. 22: două rotiri corespund cu aproximativ 3 mm. 

-  Potriviţi arcul învârtind de el în sensul acelor de ceas , fig. 23, până  la maxim; a se vedea figura 24. 

- O dată ce arcul este la locul său asiguraţi-vă ca roata este în poziţie orizontală. O orientare greşită a roţii poate periclita funcţionarea întrerupătoarelor pentru limită. 



3
2
1
Fig.27
Fig.21


Valorile sunt exprimate în mm


Fig.22

9. REVENIREA LA MODUL NORMAL DE FUNCŢIONARE
Atenţie Opriţi alimentarea cu curent electric a sistemului pentru a preveni deschiderea porţii în timpul manevrei de revenire la modul normal de funcţionare printr-un impuls involuntar .
Pentru a reveni la modul normal de funcţionare acţionaţi după cum urmează:

1) Învârtiţi sistemul de deblocare în sens invers acelor de ceasornic până când este atins punctul de oprire, Fig. 28 ref. 1.

2) Învârtiţi cheia în sens invers acelor de ceasornic şi îndepărtaţi-l din încuietoare, Fig. 28, ref. 2 şi 3.

3) Mişcaţi poarta până când sistemul de deblocare este aşezat. (corespunde cu închiderea porţii)

4) Alimentaţi sistemul cu curent electric. 
1
Fig.23
Fig.24
8) Reînchideţi sistemul (a se vedea paragraful 9).

Important:  Înainte de a transmite un impuls asiguraţi-vă că poarta nu poate fi mişcată manual. 

9) Comandaţi un ciclu complet pentru a vedea dacă întrerupătoarele pentru limită se declanşează corect. 

Avertizare: Pentru a evita avarierea mecanismului sau/şi întreruperea funcţionării sistemului de automatizare lăsaţi un spaţiu de aproximativ 20 mm distanţă faţă de limitatoarele mecanice de mişcare. 

Potriviţi poziţia plăcilor limitatoarelor de mişcare şi fixaţi-le definitiv pe şina dinţată. 




10. APLICAŢII SPECIALE
Nu există aplicaţii speciale. .
11. ÎNTREŢINERE.


2
3  Fig.28
7. TESTAREA SISTEMULUI DE AUTOMATIZARE
După instalarea sistemului verificaţi cu atenţie eficienţa acestuia, a tuturor accesoriilor şi mecanismelor de siguranţă conectate la sistem. 
Repuneţi suportul pentru placă în poziţia iniţială. Potriviţi carcasa (Fig. 25 ref. 1), strângeţi cele două şuruburi laterale furnizate (Fig. 25 ref 2) şi prindeţi panourile laterale.  (Fig. 25 ref.3).
Aplicaţi abţibildul cu însemnul de pericol pe partea superioară a carcasei.  (Fig. 26).
Înmânaţi „Ghidul pentru utilizatori”  Clientului şi explicaţi-i modul de utilizare şi de funcţionare corectă a sistemului, indicând zonele care prezintă un pericol potenţial. 

Verificaţi eficienţa funcţionării sistemului cel puţin o dată la fiecare 6 luni, şi daţi atenţie specială eficienţei mecanismelor de siguranţă şi de deblocare (inclusiv forţa de torsiune a mecanismului).

12. REPARAŢII
Pentru orice fel de reparaţie contactaţi centrele de service autorizate.

13. ACCESORII DISPONIBILE
Consultaţi catalogul cu accesorii disponibile.

PANOU DE COMANDĂ 740D
1.
AVERTIZĂRI
Important:  Înainte de a umbla la tabloul de comandă (conectări, întreţinere), întotdeauna opriţi alimentarea cu energie.
-
Instalaţi, în amonte de sistem, un întrerupător termic  diferenţial cu prag de declanşare corespunzător.
-
Conectaţi cablul de împământare la terminalul de pe conectorul J7 la tablou, şi la bucşa sistemului de acţionare (fig 30).
-
Separaţi întotdeauna cablurile de alimentare cu energie de cablurile de control şi siguranţă (buton de comandă,  receptor, fotocelule, etc.). Pentru a evita orice zgomot electric, utilizaţi manşoane separate sau un cablu cu înveliş de protecţie (cu şaibă de protecţie legată la pământ).
2.
SPECIFICAŢII TEHNICE


RADIO
J2


FCA

-
+
OPEN

-
–
FSW
OP


F

F
F1
STOP
J2
ENCODER


FCC

Led
OPEN A


FSW CL


EDGE
SAFE
FI
- -
J7
J5J5
JJ33


JI        J6
Funcţionare:  Semiautomată / Automată / Dispozitive de siguranţă / Semi-automat „Stepped” / Dispozitive de siguranţă „Stepped” / Semiautomat B / Lipsă apel C

1    2     3    4    5     6    7     8    9   10   11  12
13  14   1J5 ó 16   17     PE   N    L
Timp de lucru programabil
Programabil (de la 0 la 4 min.)
Timp de pauză
Programabil (de la 0 la 4 min.)

LIMITS       ENCODER

J1
ACCESSORIES

MOTOR

LAMP
MAIN     J7
Fig. 29
Forţă de tracţiune
Reglabilă la 50 nivele
Intrări panouri de conexiuni Deschidere/Deschidere parţială/
Disp. sigur. deschidere/Disp. sig. înch/ Stop/Limitator Alimentare ele + Împământare
Intrări conector: limitatoare de deschidere / închidere / codor
Ieşiri panou conexiuni  Bec intermitent Motoare 24 Vcc alimentare el., bec alarmă 24 Vcc, ieşire programată/Sistem anti defectare 
Conector rapid: card cu 5 pini pentru conectare Minidec, decodor sau receptoare RP
Programare   3 taste (+, -, F) şi afişaj bază sau avansat
Funcţii de bază programabile: Program de funcţionare – Pauză – Forţă de acţionare – Direcţia porţii
Funcţii programabile: Tracţiune la forţa iniţială – Frânare – Fail safe – Pre aprindere - Bec indicator / ieşire programată / blocare electrică sau comandă traffic light – Dispozitive de siguranţă pentru închidere şi deschidere – codor / sensibilitate antistrivire – decelerare – timp deschidere parţială – timp de lucru – cerere de asistenţă – contor ciclu 
4.
ELECTRIC CONNECTIONS

DL
AFIŞAJ SEMNALE ŞI PROGRAMARE
Led   LED CONTROL INTRARE
J1
PANOU JOASĂ TENSIUNE
J2
CONECTOR PENTRU DECODOR/MINIDEC/ RECEPTOR RP 
J3
CONECTOR decodor



                       J5
 conector limitator
J6
PANOU CONEXIUNI BEC ŞI MOTOR
J7
PANOU ALIMENTARE ELECTRICĂ 115 (740D-115V) 230 Vca (740D-230V)  
F1
SIGURANŢĂ MOTOR ŞI TRANSFORMATOR PRIMAR (740D 115 V – F10A – 750D 230V – F5A
F2
SIGURANŢĂ JOASĂ TENSIUNE ŞI ACCESORII  (1800mA)
F
"F" BUTON PROGRAMARE
–
"–" BUTON PROGRAMARE
+
"+" BUTON PROGRAMARE
J5
J3

- -
J7
JI
J6
1    2     3    4    5     6    7     8    9   10   11  12
13  14   15  16   17
PE   N    L
LIMITS      ENCODER


ACCESSORIES


MOTOR

LAMP
MAIN
24 Vdc

3 W

Pentru conectarea fotocelulelor şi a dispozitivelor de siguranţă, vezi para. 4.1.


C

M

115Vac (740D 115V) max. ó0W
-
230 Vac (740D 230V) max. ó0W


115Vac 50-ó0Hz
(740D 115V)
-
230Vac 50-ó0Hz
(740D 230V)
STOP
LIMITATOR

ENCODER
(opţional)

Parţial deschis
Total deschis


NB.: Condensatorul este prevăzut cu un operator.


Fig. 30
4.1.
Conectarea fotocelulelor şi a mecanismelor de siguranţă
Înainte de conectarea a fotocelulelor, vă sfătuim să selectaţi tipul de funcţionare conform zonei de  mişcare pe care trebuie să o protejeze (a se vedea fig. 31):

Conectarea unui dispozitiv de siguranţă de capăt

- -
Dispozitive de siguranţă la deschidere/închidere


Dispozitive de siguranţă la deschidere

1    2
3    4    5
6    7
8    9   10   11  12


Fig. 35
Conectarea unei perechi de fotocelule de deschidere 
Mecanisme de siguranţă de închidere

- -
Fig. 31
Mecanisme de siguranţă de deschidere: ele sunt declanşate atunci când se detectează o piedică doar în timpul mişcării de deschidere a porţii. Ele produc închiderea imediată şi reluarea mişcării de deschidere la declanşare (a se vedea programarea in par.5.2).
Închiderea dispozitivelor de siguranţă: acestea funcţionează doar în cursul mişcării de închidere a porţii şi, prin urmare, sunt potrivite pentru protejarea zonei de închidere împotriva riscului de lovire

1    2
3    4    5
6    7
8    9   10   11  12
RX
TX
1
2
Para. .5.2).
Mecanisme de siguranţă de deschidere/închidere: ele sunt declanşate în timpul mişcărilor de deschidere şi închidere a porţii. Ele produc mişcarea de oprire şi repornire la declanşare.

3
-    1
4    -
+   2
5    +


Fig. 36
Mecanisme de siguranţă de capăt: ele sunt declanşate în timpul  mişcărilor de deschidere şi închidere a porţii.  Ele produc returul imediat al mişcării şi oprirea după două secunde.

Dispozitiv de codificare: se declanşează dacă există vreo piedică în timpul mişcărilor de deschidere şi închidere a porţii. Produce returul imediat al mişcării şi oprirea după două secunde


Conectarea unei perechi de fotocelule de închidere
.
1    2
3    4    5
6    7
8    9   10   11  12
N.B.  Dacă două sau mai multe mecanisme de siguranţă au aceeaşi funcţie (deschidere, închidere, deschidere şi închidere, capăt), contactele trebuie să fie conectate unul la altul în serie (fig. 32).
Trebuie folosite contacte NC.
Conectarea a două contacte NC în serie  
(e.g.  fotocelule, Stop, capăt, etc.)
Fig. 32


RX
TX
1
2
3
-    1
4    -
+   2
5    +


Fig. 37
N.B: Dacă nu se folosesc dispozitive de siguranţă, conectaţi terminalele ca în figura. 33.
Lipsa unor conexiuni de siguranţă 


 Conectarea unei perechi de fotocelule de deschidere, a unei perechi de fotocelule de închidere şi a unui dispozitiv de siguranţă de capăt
- -
- -
 Conectarea a două perechi de fotocelule de închidere şi două mecanisme de siguranţă de capăt

Conectarea unei perechi de fotocelule de închidere, şi a unei perechi de fotocelule de deschidere/închidere
- -
- -
1    2
3    4    5
6    7
8    9   10   11  12


1    2
3    4    5
6    7
8    9   10   11  12
RX CL
TX CL
1
2
3
-   1
RX CL1
TX CL1
1
2
-   1
3

4    -
+   2
5    +
4    -
5    +
TX CL2
1
2

+   2
RX CL2
1
2
3
4


1
2
TX OP/CL


1
2
3
4
5
RX OP/CL


Fig. 41
5
Fig. 39


Conectarea a 2 contacte NC în paralel
(e.g.  Deschis A, Deschis B)
Conectarea unei perechi de fotocelule de închidere, a unei 

perechi de fotocelule de deschidere şi a unei perechi de 

fotocelule de deschidere/închidere
- -
Fig. 42
1    2
3    4    5
6    7
8    9   10   11  12
RX CL
TX CL

4.2.   Tablou de conexiune J7 – Alimentare cu energie (fig. 30)
 (conexiuni PE-N-L): PE : Împământare

N : Alimentare cu energie  ( Neutru)

L   : Alimentare cu energie  ( Linie)
1
2
NB.: For În vederea unei funcţionări corecte, panoul trebuie conectat la conductorul de împământare din sistem. Instalaţi întrerupătorul 
termic diferenţial adecvat în amonte de sistem
4    -
+  2
5    +
1
2
1
3
2
4

.
4.3.   Tablou de conexiune J6 - Motoare şi bec intermitent (fig. 30)
MOTOR - (terminalele 13-14-15): Conectarea motorului.
La motoarele prevăzute cu o unitate de control încorporată, această conexiune este preconectată standard. Pentru direcţia de deschidere a canatului, vezi programare de bază în  par. 5.1.
LAMP  - (terminalele 1ó -17): Puterea  becului  intermitent.
TX OP/CL


4.4.   Tablou de conexiune J1  - Accesorii (fig. 30)
OPEN  A  - comanda “Deschidere totală” (terminal 1): orice generator de impuls  (buton de comandă,  detector,  etc.) care, prin închiderea unui contact, comandă deschiderea şi/sau închiderea totală a canatului porţii.

Pentru a instala câteva generatoare de puls pentru deschidere totală, conectaţi contactele N.O. în paralel (see fig. 42).
4    -
+  2
5    +


Fig. 40

OPEN B– Comanda “deschidere parţială” sau “închidere” (terminal 2): orice generator de puls  (buton de comandă,  detector,  etc.) care, prin închiderea unui contact,  comandă deschiderea şi/sau închiderea parţială a canatului porţii. În modurile de funcţionare  B,  Cşi B/C, întotdeauna comandă închiderea porţii.
Pentru a instala câteva generatoare de puls pentru deschidere parţială, conectaţi contactele N.O. în paralel (vezi fig. 42).
FSW  OP  -  Contactul mecanismelor de siguranţă de deschidere (terminal  3): Scopul mecanismelor de siguranţă de deschidere este de a proteja zona de mişcare a canatului în timpul deschiderii. În timpul deschiderii, în modurile de funcţionare A-AP-S-E-EP mecanismele de siguranţă schimbă mersul de mişcare a porţii, sau opresc şi repornesc mişcarea atunci când se declanşează (a se vedea programarea avansată din Capitolul 5.5.2). În timpul ciclului de deschidere în modurile de funcţionare B, C şi B/C, ele întrerup mişcarea. NU funcţionează niciodată

în timpul ciclului de închidere.

Dacă mecanismele de siguranţă de deschidere funcţionează când poarta este închisă, ele previn mişcarea de deschidere.

Pentru a instala câteva mecanisme de siguranţă,  conectaţi contactele  N.C. în serie (fig.25).

NB.: Dacă nu sunt conectate  mecanisme de siguranţă de  deschidere, mufaţi conexiunile FSW OP şi -TX FSW (fig. 26).

FSW  CL  -  Contactul mecanismelor de siguranţă de închidere  (terminal  4):  Scopul mecanismelor de siguranţă de închidere este de a proteja zona de mişcare a porţii în timpul închiderii. În timpul închiderii, în modurile de funcţionare A-AP-S-E-EP, mecanismele de siguranţă schimbă mersul de mişcare a porţii, sau opresc şi  reverse mişcarea când  este declanşat (a se vedea  programarea avansată in Par 5.2). În timpul  ciclului de închidere în

modurile de funcţionare  B,  C şi B/C,  ele  întrerup mişcarea.  Ele nu funcţionează niciodată în timpul ciclului de închidere. Dacă mecanismele de siguranţă de închidere funcţionează când poarta este deschisă, ele previn mişcarea de închidere.
Pentru a  instala câteva mecanisme de siguranţă,  conectaţi contactele N.C. în serie (fig. 32).
NB.: Dacă mecanismele de siguranţă de închidere nu sunt conectate, mufaţi conexiunile FSW CL şi -TX FSW (fig. 33).
STOP -   STOP contact (terminal 5): orice mecanism (ex. un

buton de comandă) care,  prin deschiderea  unui contact, opreşte mişcarea porţii.

Pentru a instala câteva mecanisme STOP,  conectaţi contactele  N.C. în serie (fig. 25).

NB.:  Dacă mecanismele STOP nu sunt  conectate,  mufaţi terminalele STOP şi - terminale.
EDGE - EDGE Contactul mecanismului de siguranţă de capăt (conexiune 6): Scopul mecanismelor de siguranţă de capăt este de a proteja zona de mişcare a canatului în timpul deschiderii/închiderii. In toate modurile de funcţionare, în timpul deschiderii şi închiderii, mecanismul de siguranţă schimbă sensul de mişcare al porţii pentru 2 secunde. Dacă mecanismele de siguranţă funcţionează în timpul  de schimbare a sensului de 2-secunde, opreşte mişcarea (STOP) fără schimbarea sensului.

Dacă mecanismul de siguranţă de capăt este în funcţiune în timp ce poarta este închisă sau deschisă, previne mişcarea.

Pentru a  instala câteva mecanisme de siguranţă,  conectaţi contactele  N.C. în serie (fig. 32).
Dacă mecanismele de siguranţă de capăt nu sunt conectate, mufaţi intrările SAFE şi -- inputs. (fig. 33).
–
Negativ pentru alimentarea cu energie a accesoriilor (conexiuni 7 şi 8)
+
24 Vdc - Pozitiv pentru alimentarea cu energie a accesoriilor (conexiuni 9 şi 10)
Important:  Sarcina  max. a accesoriilor este  500  mA.  Pentru a  calcula valorile de absorbţie, urmaţi  instrucţiunile pentru accesorii individuale.
TX -FSW - Negativ pentru alimentarea electrică a transmiţătoarelor de fotocelule(terminal 11)
Dacă folosiţi acest terminal pentru conectarea negativului pentru alimentarea electrică a transmiţătoarelor fotocelulei, puteţi, dacă este necesar, să folosiţi de asemenea funcţia Fail Safe (Anti Cedare – a se vedea programarea avansată de la capitolul . 5.2).
Dacă această funcţie este activată, echipamentul verifică funcţionarea fotocelulelor înaintea fiecărui ciclu de deschidere sau de închidere.
W.L. -
Alimentarea electrică a becului indicator / ieşire temporizată / blocare electrică/ semafor (terminal 12)
Conectaţi un bec indicator de max. 24 Vdc - 3 W max indicator dispozitiv de comnandă pentru blocare electrică sau semafor între acest terminal şi +24V (vezi programare avansată cap. 5.2). Pentru a evita compromiterea funcţionării corecte a sistemului, nu depăşiţi puterea recomandată.


4.ó.   Conector J6 – Conexiune rapidă limitator (fig. 30) 
Aceste intrări sunt concepute pentru conectarea limitatoarelor de deschidere şi de închidere care sunt destinate opririi porţii, sau pentru începerea decelerării sau pentru frânare (vezi par programare avansată 5.2). La motoarele cu unitate încorporată, această conexiune este pre-conectată în versiunea standard (fig. 30). Pentru direcţia de deschidere, a se vedea programare avansată para. 5.2. 
4.7.   Conector J3 – Conexiune rapidă codor (fig. 30)
Intrarea este concepută pentru conectarea rapidă dintre codor (opţional),. Pentru a pune codorul pe motor, consultaţi instrucţiunile corespunzătoare. 

Prezenţa codorului este semnalată atunci când motorul funcţionează – prin intermediul becului intermitent LED „codor” de pe panou. Atunci când se foloseşte codorul, unitatea de control cunoaşte poziţia exactă a porţii în timpul deplasării acesteia. 
Codorul controlează reglarea unora din funcţiile unităţii de control în mod diferit (deschidere parţială sau decelerare – vezi programare avansată la para. 5.2.) şi ca un dispozitiv anti-strivire. 
Dacă poarta loveşte un obstacol în timpul deschiderii sau închiderii, codorul inversează imediat mişcarea porţii timp de 2 secunde. Dacă codorul funcţionează din nou în cursul celor 2 secunde de mişcare în sens invers, acesta opreşte mişcarea fără a comanda inversarea. 
5.  Programare
Pentru a programa funcţionarea sistemului automat, este necesar să accesaţi modul “Programare”.
Programarea este împărţită în două părţi: Bază şi Avansat.
5.1.   BASIC PROGRAMMING
Pentru a accesa funcţia Programare de Bază, apăsaţi tasta F:

- dacă o apăsaţi (şi o ţineţi apăsată), afişajul arată numele primei funcţii

- dacă eliberaţi tasta, afişajul va arăta valoarea funcţiei care poate fi modificată folosind tastele + şi -.

- dacă apăsaţi din nou F (şi ţineţi apăsat) afişajul arată numele funcţiei următoare, etc.

- atunci când aţi ajuns la ultima funcţie, apăsaţi F pentru a ieşi din program, iar afişajul reia indicarea stării intrărilor.
Tabelul de mai jos prezintă succesiunea funcţiilor accesibile din Programarea de Bază:

5.2.   Programare avansată
 Pentru a accesa funcţia Programare Avansată, apăsaţi tasta F şi în timp ce o ţineţi apăsată, apăsaţi +:

• dacă eliberaţi tasta +, afişajul va arăta afişajul va indica numele primei funcţii.

• dacă eliberaţi şi tasta F, afişajul va arăta valoarea funcţiei care poate fi modificată folosind tastele + şi -.

• dacă apăsaţi tasta F (şi ţineţi apăsat) afişajul arată numele funcţiei următoare, iar dacă o eliberaţi, valoarea care poate fi modificată folosind tastele + şi – conform celor arătate.

• atunci când aţi ajuns la ultima funcţie, apăsaţi F pentru a ieşi din program, iar afişajul reia indicarea stării intrărilor.

Tabelul de mai jos prezintă succesiunea funcţiilor accesibile din 

Programarea Avansată:
Programarea de Bază
F
ADVANCED PROGRAMMING

F
+
+
	Afişaj
	Funcţie
	Valoare

	
	Putere maximă la tracţiune iniţială:

Motoarele funcţionează la putere maximă (ignorând setarea de putere) la începutul mişcării. Util pentru canaturi grele.
    = Active
    = Dezactivat
	

	
	Frânare finală:
Atunci când poarta activează limitatorul de închidere sau de deschidere, se poate alege tipul de franare pentru a asigura oprirea imediată a porţii. DAcă se selectează frânarea, frânarea începe la sfârşit. 
La valoarea de           , frânarea este dezactivată.
Timpul poate fi reglat de la     
până la          in
0.01-paşii ulteriori.
         =  Frânare dezactivată
De la ____până la ___=  timp frânare
	

	
	Sistem de urgenţă

Dacă această funcţie este activată, permite realizarea unui test de funcţionare a fotocelulelor înaintea mişcării porţii. Dacă testul nu este trecut (fotocelulele nu pot fi reparate) poarta nu se pune în mişcare.

___ = Activat

___ = Dezactivat
	

	
	Pre-flashing (5s)

Activează becul cu iluminare intermitentă timp de 5 s înaintea începerii mişcării.
    = Dezactivat
= doar înainte de deschidere
= doar înainte de închidere
= înaintea oricărei mişcări
	




	Afişaj
	Funcţie
	Valoare

	
	INDICATOR-LIGHT:
Dacă este selectat, ieşirea funcţionează ca un bec indicator standard (care se aprinde la deschidere şi la pauză, se aprinde cu intermitenţă la închidere, şi se stinge la închiderea porţii).
Becul de curtoazie: Diferitele cifre corespund activării timpilor de ieşire, ce pot fi folosite de un releu, pentru aprinderea unei lumini de curtoazie. Timpul poate fi reglat la  

sec. in etape de câte o secundă  şi de la ___ până la ___
în serii de câte 10 secunde. 
Funcţiile comenzii de blocare electrică şi de semafor:

Dacă apăsaţi tasta __va fi activată blocarea electrică;
Dacă apăsaţi tasta____ din nou, comanda de închidere şi de deschidere electrică este setată;
Dacă apăsaţi tasta____ din nou, puteţi seta funcţia de semafor:
.
         Bec indicator standard

De la  --- pana la ---

  Iesire setată.
      = Închidere electrică înainte de deschidere
         = blocare electrică înainte de deschidere şi închidere

Funcţie semafor: ieşirea este activă în starea deschis şi deschis la pauză şi este dezactivată timp de 3 secunde înainte de începerea manevrei de închidere. 

Notă: există un timp de pre-aprindere de 3 secunde înainte de manevra de închidere. 

Funcţia semafor: ieşirea este activă numai în starea „închis”

Atenţie: nu depăşiţi sarcina maximă (24Vcc – 3W). Dacă este necesar, folosiţi un releu şi o sursă de curent electric în exteriorul echipamentului.
	

	
	Programul fotocelulelor de închidere :
Selectaţi modul de declanşare a fotocelulelor de închidere:

Acestea funcţionează doar pentru mişcarea de închidere: ele întrerup mişcarea şi inversează sensul atunci când sunt eliberate; sau il inversează imediat

    = inversare la acţionare
    = inversează imediat la deschidere 
	

	
	Programul fotocelulelor de deschidere :
Selectaţi modul de declanşare a fotocelulelor de deschidere:

Acestea funcţionează doar pentru mişcarea de deschidere: ele întrerup mişcarea şi inversează sensul atunci când sunt eliberate; sau il inversează imediat

    = inversare la acţionare
    = inversează imediat la deschidere
	




ó.  PORNIRE
ó.1.  VERIFICARE INTRĂRI
Tabelul de mai jos arată starea LEDurilor în legătură cu starea intrărilor. 
Observaţi următoarele: LED aprins: contact închis

Led stins: contact deschis

Veriifcaţi starea LEDurilor conform tabelului.
Funcţionarea LEDurilor stării de semnalare. .
	LED
	APRINS
	STINS

	FCA
	Limitator Liber
	Limitator activat

	FCC
	Limitator Liber
	Limitator activat

	OPEN B
	Comandă activă
	Comandă inactivă

	OPEN A
	Comandă activă
	Comandă inactivă

	FSW OP
	Dispozitive de siguranţă decuplate
	Dispozitive de siguranţă cupla

	FSW CL
	Dispozitive de siguranţă decuplate
	Dispozitive de siguranţă cupla

	STOP
	Comandă inactivă
	Comandă activă

	EDGE
	Dispozitive de siguranţă decuplate
	Dispozitive de siguranţă active


NB.:
•  Starea ledului în timp ce poarta este închisă la pauză este indicată cu litere îngroşate.
7.  funcţionare finală
La sfârşitul programării efectuaţi câteva cicluri complete pentru a verifica dacă sistemul automat şi accesoriile conectate la acesta funcţionează corect, acordând o atenţie specială dispozitivelor de siguranţă, reglarea forţei de acţionare a operatorului, şi dispozitivul anti-strivire (senzor codor, opţional). Predaţi pagina „Ghidul utilizatorului” (din instrucţiunile de utilizare) clientului şi descrieţi modul de funcţionare a sistemului, precum şi operaţiile de eliberare şi de blocare a operatorului indicate în acest ghid.
NB.: modificarea parametrilor de programare intră în vigoare imediat, în timp ce stocarea în memoria definitivă se realizează doar când ieşiţi din sistemul de programare şi reveniţi la vizualizarea stării porţii. Dacă echipamentul este oprit de la sursa de curent înainte de a vizualiza starea, toate modificările sunt pierdute.
Pentru a salva setările de bază ale programării, apăsaţi cele trei butoane +, - , F simultan şi ţineţi-le apăsate timp de 5 secunde.
Tab. 3/a
	Logic   "A"
	IMPULSURI

	GATE STATUS
	OPEN-A
	OPEN-B
	STOP
	dispozitive de siguranţă de deschidere
	dispozitive de siguranţă de închidere
	DISPOZITIV DE SIGURANŢĂ OP/CL 
	DISPOZITIV DE SIGURANŢĂ DE CAPĂT

	CLOSED
	Deschide canatul şi îl închide după pauză (1)
	Deschide canatul parţial şi îl închide după pauză (1)
	Nici un efect

(OPEN dezactivat)
	Nici un efect
	Nici un efect

(OPEN dezactivat)

	OPEN on PAUSE
	Reîncarcă timpul de pauză (1)(3)
	Opreşte

funcţionarea
	Nici un efect

(la deschidere parţială. OPEN A dezactivat)
	Reîncarcă timpul de pauză (1) (3)
	Reîncarcă timpul de pauză (1)

(OPEN dezactivat)
	Reîncarcă timpul de pauză (1)

(OPEN dezactivat)

	ÎNCHIDERE
	Re-deschide canatul imediat (1)
	
	Nici un efect

(salvează OPEN)
	vezi paragraful 5.5.2.
	Se blochează, iar la decuplare, trece pe deschis
	Trece pe deschidere timp de 2" (2)

	DESCHIDERE
	Nici un efect (1) (3)
	
	vezi paragraful 5.5.2.
	Nici un efect
	Se blochează, iar la decuplare, continuă deschidere
	Trece pe închidere timp de 2" (2)

	LOCKED
	Închide canatul (3)
	Nici un efect

(OPEN dezactivat)
	Nici un efect
	Nici un efect

(OPEN dezactivat)


Tab. 3/b

	Logic   "AP"
	IMPULSURI

	GATE STATUS
	OPEN-A
	OPEN-B
	STOP
	dispozitive de siguranţă de deschidere
	dispozitive de siguranţă de închidere
	DISPOZITIV DE SIGURANŢĂ OP/CL 
	DISPOZITIV DE SIGURANŢĂ DE CAPĂT

	CLOSED
	Deschide canatul şi îl închide după pauză
	Deschide canatul parţial şi îl închide după pauză
	Nici un efect

(OPEN dezactivat)
	Nici un efect
	Nici un efect

(OPEN dezactivat)

	OPEN on PAUSE
	Opreşte funcţionarea (3)
	Opreşte

funcţionarea
	Nici un efect

(la deschidere parţială. OPEN A dezactivat)
	Reîncarcă timpul de pauză   (3)

(OPEN dezactivat)
	Reîncarcă timpul de pauză (OPEN dezactivat)
	Reîncarcă timpul de pauză (OPEN dezactivat)

	ÎNCHIDERE
	Re-deschide canatul imediat
	
	Nici un efect

(salvează OPEN)
	vezi paragraful 5.5.2.
	Se blochează, iar la decuplare, trece pe deschis
	Trece pe deschidere timp de 2" (2)

	DESCHIDERE
	Opreşte funcţionarea (3)
	
	vezi paragraful 5.5.2.
	Nici un efect
	Se blochează, iar la decuplare, continuă deschidere
	Trece pe închidere timp de 2" (2)

	LOCKED
	Închide canatul (cu dispozitive de închidere de siguranţă activate, deschide al doilea puls) (3)
	Nici un efect

(OPEN dezactivat)
	Nici un efect
	Nici un efect

(OPEN dezactivat)


Tab. 3/c

	Logic   "S"
	IMPULSURI

	GATE STATUS
	OPEN-A
	OPEN-B
	STOP
	dispozitive de siguranţă de deschidere
	dispozitive de siguranţă de închidere
	DISPOZITIV DE SIGURANŢĂ OP/CL 
	DISPOZITIV DE SIGURANŢĂ DE CAPĂT

	CLOSED
	Deschide canatul şi îl închide după pauză
	Deschide canatul parţial şi îl închide după pauză
	Nici un efect

(OPEN dezactivat)
	Nici un efect
	Nici un efect

(OPEN dezactivat)

	OPEN on PAUSE
	Re-închide canatul imediat (3)
	Opreşte

funcţionarea
	Nici un efect

(la deschidere parţială. OPEN A dezactivat)
	La decuplare, închide după 5" (OPEN

dezactivat) (3)
	La decuplare, închide după 5"

(OPEN dezactivat)
	Reîncarcă timpul de pauză (1)

(OPEN dezactivat)

	ÎNCHIDERE
	Re-deschide canatul imediat
	
	Nici un efect

(salvează OPEN)
	vezi paragraful 5.5.2.
	Se blochează, iar la decuplare, trece pe deschis
	Trece pe deschidere timp de 2" (2)

	DESCHIDERE
	Re-închide canatul imediat (3)
	
	vezi paragraful 5.5.2.
	Nici un efect

(salvează OPEN)
	Se blochează, iar la decuplare, continuă deschidere
	Trece pe închidere timp de 2" (2)

	LOCKED
	Închide canatul (3)
	Nici un efect

(OPEN dezactivat)
	Nici un efect
	Nici un efect

OPEN dezactivat)


Tab. 3/d


Tab. 3/e

(OPEN dezactivat)


Tab. 3/f

	Logic   "C"
	CONTROLS ALWAYS HELD DOWN
	IMPULSURI

	GATE STATUS
	OPEN-A (deschidere)
	OPEN-B (închidere)
	STOP
	dispozitive de siguranţă de deschidere
	dispozitive de siguranţă de închidere
	DISPOZITIV DE SIGURANŢĂ OP/CL 
	DISPOZITIV DE SIGURANŢĂ DE CAPĂT

	CLOSED
	Deschide canatul
	Nici un efect

(OPEN-A dezactivat)
	Nici un efect

(OPEN A dezactivat)
	Nici un efect
	Nici un efect

(OPEN A dezactivat)

	OPEN
	Nici un efect

(OPEN-B dezactivat)
	Închide canatul
	Nici un efect

(OPEN-A/B dezactivat)
	Nici un efect

(OPEN A dezactivat)
	Nici un efect

(OPEN B dezactivat)
	Nici un efect

(OPEN B dezactivat)
	Nici un efect

(OPEN-A/B dezactivat)

	ÎNCHIDERE
	Opreşte funcţionarea
	/
	Opreşte funcţionarea
	Nici un efect
	Opreşte funcţionarea

(OPEN-B dezactivat)
	Opreşte funcţionarea

(OPEN-A/B dezactivat)
	Trece pe deschidere timp de 2" (2)

	DESCHIDERE
	/
	Opreşte funcţionarea
	
	Opreşte funcţionarea

(OPEN-A dezactivat)
	Nici un efect
	
	Trece pe închidere timp de 2" (2)


Tab. 3/g

	Logic   "B"
	IMPULSURI

	GATE STATUS
	OPEN-A (deschidere)
	OPEN-B (închidere)
	STOP
	dispozitive de siguranţă de deschidere
	dispozitive de siguranţă de închidere
	DISPOZITIV DE SIGURANŢĂ OP/CL 
	DISPOZITIV DE SIGURANŢĂ DE CAPĂT

	CLOSED
	Deschide canatul
	Nici un efect
	Nici un efect

(OPEN A dezactivat)
	Nici un efect
	Nici un efect

(OPEN A dezactivat)

	OPEN
	Nici un efect
	Închide canatul
	Nici un efect (OPEN

B dezactivat)
	Nici un efect
	Nici un efect

(OPEN B dezactivat)
	Nici un efect

(OPEN B dezactivat)
	Nici un efect

(OPEN-A/B dezactivat)

	ÎNCHIDERE
	Inversează deschiderea 
	Nici un efect
	Opreşte

funcţionarea
	Nici un efect

(salvează OPEN A)
	Opreşte funcţionarea

(OPEN-B dezactivat)
	Opreşte funcţionarea

(OPEN-A/B dezactivat)
	Trece pe deschidere timp de 2" (2)

	DESCHIDERE
	Nici un efect
	Nici un efect
	
	Opreşte funcţionarea

(OPEN-A dezactivat)
	Nici un efect
	
	Trece pe închidere timp de 2" (2)

	LOCKED
	Deschide canatul
	Închide canatul
	Nici un efect

(OPEN A/B dezactivat)
	Nici un efect

(OPEN-A dezactivat)
	Nici un efect

(OPEN B dezactivat)
	Nici un efect

(OPEN A/B dezactivat)


Tab. 3/h

	Logic   "B/C"
	DESCHIDERE PULSE/ÎNCHIDERE HOLD TO RUN CONTROLS
	IMPULSURI

	GATE STATUS
	OPEN-A (deschidere)
	OPEN-B (închidere)
	STOP
	dispozitive de siguranţă de deschidere
	dispozitive de siguranţă de închidere
	DISPOZITIV DE SIGURANŢĂ OP/CL 
	DISPOZITIV DE SIGURANŢĂ DE CAPĂT

	CLOSED
	Deschide canatul
	Nici un efect
	Nici un efect

(OPEN A dezactivat)
	Nici un efect
	Nici un efect

(OPEN A dezactivat)

	OPEN
	Nici un efect
	Închide canatul
	Nici un efect

(OPEN B dezactivat)
	Nici un efect
	Nici un efect

(OPEN B dezactivat)
	Nici un efect

(OPEN B dezactivat)
	Nici un efect

(OPEN-A/B dezactivat)

	ÎNCHIDERE
	Inversează deschiderea
	Nici un efect
	Opreşte

funcţionarea
	Nici un efect

(salvează OPEN A)
	Opreşte funcţionarea

(OPEN-B dezactivat)
	Opreşte funcţionarea

(OPEN-A/B dezactivat)
	Trece pe deschidere timp de 2" (2)

	DESCHIDERE
	Nici un efect
	Nici un efect
	
	Opreşte funcţionarea

(OPEN-A dezactivat)
	Nici un efect
	
	Trece pe închidere timp de 2" (2)

	LOCKED
	Deschide canatul
	Închide canatul
	Nici un efect (OPEN

A/B dezactivat)
	Nici un efect

(OPEN-A dezactivat)
	Nici un efect

(OPEN B dezactivat)
	Nici un efect

(OPEN A/B dezactivat)


(1) Dacă este păstrat, prelungeşte pauza până la dezactivare prin comandă (funcţie temporizare)
(3) În timpul ciclului de deschidere parţială, un puls Deschidere A determină deschiderea totală.

(2) Dacă se produce un nou impuls în 2 secunde de la inversare, acesta întrerupe imediat funcţionarea.                              NB. Afectează alte impulsuri active în paranteză.

Ghid de utilizare
3
1
2
2
1
3
Fig.01
Fig.02
 UT M TED SYSTEM 740-741
Citiţi cu atenţie instrucţiunile înainte de utilizarea produsului şi păstraţi-le pentru consultări viitoare.
REGULI GENERALE DE SIGURANŢĂ 
Dacă este instalat şi utilizat corect, sistemul automatizat 740-741  asigură un grad înalt de siguranţă.
Câteva reguli  simple de comportament vor  evita orice probleme accidentale:
- Nu staţi lângă sistemul automatizat şi nu lăsaţi copii sau alte persoane sau lucruri să stea acolo, în special în timpul funcţionării.
- Ţineţi controalele radio sau alt generator de puls departe de copii pentru a evita activarea involuntară a sistemului automatizat.
- Nu lăsaţi copii să se joace cu sistemul automatizat.
- Nu împiedicaţi voit mişcarea porţii.
- Evitaţi orice crengi sau tufe  care să împiedice mişcarea porţii.
- menţineţi sistemele de semnalizare iluminate clar  vizibile.
- Nu încercaţi să activaţi poarta cu mâna decât dacă aţi  deconectat-o.
- În caz de defecţiuni, deconectaţi  poarta  pentru a permite accesul şi aşteptaţi personalul tehnic calificat pentru a face ce este  necesar.
- După activarea modului de funcţionare manuală, închideţi alimentarea cu energie a sistemului înainte de  restabilirea modului normal de funcţionare.
- Nu stricaţi componentele sistemului automatizat.
- Nu încercaţi să reparaţi şi contactaţi doar personalul calificat  FAAC.
- Chemaţi personal calificat cel puţin o dată la 6 luni pentru a verifica eficienţa sistemului automatizat, a sistemelor de siguranţă şi a conectării la pământ.
DESCRIERE
Sistemul automatizat 746  este  ideal  pentru  controlarea zonelor de acces ale vehiculelor cu frecvenţă medie de tranzit.
Sistemul automatizat  746 pentru porţi batante este un sistem de acţionare electro-mecanic care transmite mişcare porţii batante printr-un cadru sau pinion cu lanţ cuplat la poartă în mod corespunzător. Funcţionarea porţii batante este controlată printr-un echipament electronic de control aflat în interiorul sistemului de acţionare.

Atunci când,  cu poarta închisă,  echipamentul primeşte o comandă de deschidere prin control radio sau de la un alt mecanism,  el  activează  motorul până când se atinge poziţia de deschidere.
Dacă s-a setat modul automat de funcţionare, poarta se re-închide automat după ce a expirat timpul de pauză selectat.
Dacă s-a setat modul semi-automat, trebuie trimis un al doilea puls pentru a închide uşa din nou.
Un impuls de deschidere în timpul  re-închiderii, cauzează întotdeauna returul mişcării.
Un impuls de oprire (dacă se transmite) stopează întotdeauna mişcarea.
Pentru detalii privind funcţionarea porţilor batante în diferite moduri de funcţionare, consultaţi tehnicianul instalator.
Sistemele automatizate includ accesorii şi mecanisme de  siguranţă (fotocelule, capete) care împiedică închiderea porţii atunci


când există un obstacol în zona pe care o protejează.
Sistemul asigură încuierea mecanică atunci când motorul nu funcţionează şi, de aceea, nu trebuie instalată o încuietoare. De aceea, funcţionarea manuală este posibilă doar prin utilizarea sistemului de declanşare.
Un senzor detectează mişcarea punctelor de referinţă fixate pe cadru, care corespund poziţiilor limitatoarelor cursei.
Echipamentul electronic de control se află în motoreductor.
O declanşare manuală face posibilă mişcarea porţii în cazul unei lipse de energie sau defecţiuni.
Becul de avertizare indică faptul că poarta este acum în mişcare. FUNCŢIONAREA MANUALĂ 
Dacă poarta trebuie acţionată manual din cauza unei lipse de energie sau defecţiune a sistemului automatizat, utilizaţi mecanismul de declanşare după cum urmează:
1)    Deschideţi uşa de protecţie şi fixaţi cheia în încuietoare ca în Fig. 1.
2)    Rotiţi cheia în sensul acelor de ceasornic şi trageţi dispozitivul de declanşare ca în Fig. 2.
3)    Deschideţi şi închideţi poarta manual.

RESTABILIREA FUNCŢIONĂRII NORMAL
Atenţie: Întrerupeţi alimentarea electrică a sistemului pentru a preveni acţionarea involuntară a porţii în timpul manevrei de reluare a funcţionării normale.
Pentru a reveni la funcţionarea normală procedaţi după cum urmează:
1) Rotiţi sistemul de decuplare în sensul invers acelor de ceasornic până când oprirea este atinsă, fig. 02. 1.
2) Rotiţi cheia în sensul invers acelor de ceasornic şi scoateţi-o din gaură, Fig. 02 ref.
2 şi 3.
3) Deplasaţi poarta până când sistemul de decuplare se potriveşte (corespunde blocării porţii).
4) Porniţi sistemul.
Întreţinere
Pentru a asigura funcţionarea fără probleme şi un nivel de siguranţă ridicat, trebuie efectuată o verificare a generală a sistemului la fiecare 6 luni . Este inclusă o formă de înregistrare de rutină a operaţiilor de întreţinere. .
Reparaţii
Pentru reparaţii, contactaţi centrul de reparaţii autorizat. .
Accesorii disponibile
Consultaţi catalogul pentru accesoriile disponibile.
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Model�
740D-115V�
740D-230V�
�
Alimentare electrică   V~ ( +ó%  -10%)  50 Hz�
115�
230�
�
Putere absorbită (W)�
10�
10�
�
Sarcina max. motor (W)�
1200�
1000�
�
Sarcina max. accesorii (A)�
0.5�
0,5�
�
Temperatura mediului de operare�
-20 °C +55 °C�
�
Protection fuses�
2 (see fig. 29)�
�
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Afişaj�
Funcţie�
Valoare�
�
�
PROGRAME DE FUNCŢIONARE  (vezi tabelul programe):


= Automat


= "Stepped" automat


= "Safety" Automat


    = Semi-automat


  	= "Stepped" Semi-automat


    = Dead-man


    = "B" Semi-automat


         = Mix Log. (B deschidere / C închidere)�
�
�
�



Timp de pauză


Aceasta are efect doar dacă a fost selectată funcţia logic automat. Este reglabilă de la ___ la ____ sec. cu câte o sec. 


Ulterior, afişajul trece la ____ minute şi la zeci de secunde (separate prin punct) iar timpul este reglat în etape de câte 10 secunde, până la valoarea maximă de ____ minute. Ex. dacă afişajul indică ___, timpul de repaus este 2 min. şi 50 sec.�
�
�
�
Forţa canatului 1:


Reglarea puterii Motorului 1.


___ = forţă minimă


___ = forţă maximă�
�
�
�
direcţia de deschidere:


Indică mişcarea de deschidere a porţii şi  permite să nu se schimbe conexiunile motorului de la panoul de conexiuni.


    = Deschidere către dreapta


  	= Deschidere către stânga�
�
�
�
STAREA SISTEMULUI DE AUTOMATIZARE:


Ieşire din programare, salvare date, revenire la vizualizarea stării porţii.


          = Închis


  	= În curs de deschidere


          = "STOP"


= Deschis


  	= Pauză


         = "FAIL SAFE" activat


          = În curs de închidere


  	= Inversare


= Fotocelule acţionate�
�
�






Afişaj�
Funcţie�
Valoare�
�
�
ENCODER:


Dacă se foloseşte sistemul de codare, puteţi selecta prezenţa sa. Dacă codorul este prezent şi este folosit, decelerarea şi deschiderea parţială sunt controlate de codor (vezi paragrafele relevante)


Codorul funcţionează ca un dispozitiv anti-cedare: dacă poarta se loveşte de un obstacol în cursul deschiderii sau închiderii, codorul inversează imediat mişcarea canaturilor timp de 2 secunde. Dacă codorul funcţionează iar în cele 2 secunde de revers, acesta opreşte mişcarea fără a comanda inversarea. Dacă nu există nici un senzor, parametrul va fi stabilit la zero. Dacă există un codor, reglaţi sensibilitatea sistemului anti cedare, modificând parametrii de la 01 (sensibilitatea maximă) şi până la 99 (sensibilitatea minimă)


De la 01 la 99 – codorul este activ şi se reglează sensibilitatea 


00 – decodor dezactivat�
�
�
�
Decelerare pre-limitator


Puteţi selecta decelerarea porţii înainte dezactivarea limitatorului de deschidere sau de închidere.


Timpul poate fi reglat de la 00  la 09 în 0.1 secunde.


Dacă se foloseşte un codor, reglarea nu este determinată de timp, ci de nr de rotaţii ale motorului, astfel obţinându-se o mai mare precizie a decelerării. 





00 – decelerare activată


De la 01 la 99 – decelerare activată �
�
�
�
Decelerare post-limitator


Puteţi selecta decelerarea porţii după de activarea limitatorului de deschidere sau de închidere.


Timpul poate fi reglat de la 00  la 20 în 0.1 secunde.


Dacă se foloseşte un codor, reglarea nu este determinată de timp, ci de nr de rotaţii ale motorului, astfel obţinându-se o mai mare precizie a decelerării. 





00 – decelerare activată


De la 01 la 20 – decelerare activată�
�
�
�
Deschidere parţială


Puteţi regal lăţimea de deschidere parţială ca canatului. Timpul poate fi reglat de la 01 la 20 în câte o secundă. Dacă se foloseşte un codor, reglarea nu este determinată de timp, ci de nr de rotaţii ale motorului, astfel obţinându-se o mai mare precizie a deschiderii parţiale. De exemplu, cu un pinion Z20, deschiderea parţială poate varia de la 60 cm la 4 m.�
�
�






Afişaj�
Funcţie�
Valoare�
�
�
Timpul de lucru (timp de sfârşit)


Vă recomandăm să setaţi o valoare de 5 – 10 secunde faţă de timpul necesar porţii pentru a parcurge distanţa de la limitatorul de închidere la limitatorul de deschidere şi invers.


Se poate regal de la 0 la 59 sec. în câte o secundă. 


Astfel, afişaţi schimbările în minute şi zeci de secunde (separate cu un punct) iar timpul este reglat în câte 10 secunde până la valoarea maximă de 41 minute.�
�
�









 	�
Cerere asistenţă (combinată cu următoarea funcţie)


Dacă este activată, la sfârşitul numărătorii (ce poate fi setată cu următoarea funcţie ex. „Programare ciclu”) ce declanşează clipirea intermitentă timp de 8 s la fiecare puls de Deschidere (solicitare). Poate fi util pentru setarea activităţilor de întreţinere programate. 





___ = Activat		___ = Dezactivat�
�
�
�
Programare ciclu





Pentru setarea cronometrării ciclurilor de operare a sistemului. Se poate seta (în mii) de la __ la __ mii cicluri. Valoarea afişată este actualizată pe măsura derulării ciclurilor. 


Această funcţie poate fi folosită pentru a verifica utilizarea panoului sau pentru a exploata „Cererea de asistenţă".�
�
�
�
Starea porţii: Ieşiţi din programare şi reveniţi la afişarea stării intrărilor (vezi par.5.1.).�
�
�
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Logic   "EP"�
PULSES�
�
GATE STATUS�
OPEN-A�
OPEN-B�
STOP�
dispozitive de siguranţă de deschidere�
dispozitive de siguranţă de închidere�
DISPOZITIV DE SIGURANŢĂ OP/CL �
DISPOZITIV DE SIGURANŢĂ DE CAPĂT�
�
CLOSED�
Deschide canatul�
Deschide canatul parţial şi îl închide după pauză�
Nici un efect�
(OPEN dezactivat dezactivat)�
Nici un efect�
�
OPEN�
Re-închide canatul imediat (3)�



�
Nici un efect�
(OPEN dezactivat)�
Nici un efect �
�
CLOSING�
Re-deschide canatul imediat�
�
Vezi paragraful 5.5.2.�
Nici un efect�
Nici un efect�
Nici un efect�
�
OPENING�
Opreşte funcţionarea (3)�
�
Nici un efect�
(OPEN dezactivat�
Se blochează, iar la decuplare, trece pe deschis�
Trece pe deschidere timp de 2" (2)�
�
LOCKED�
Închide canatul (cu dispozitive de închidere de siguranţă activate, deschide al doilea puls)   (3)�
�
Trece pe închidere timp de 2" (2)�
Nici un efect�
(OPEN dezactivat)�
�






Logic   "E"�
PULSES�
�
GATE STATUS�
OPEN-A�
OPEN-B�
STOP�
dispozitive de siguranţă de deschidere�
dispozitive de siguranţă de închidere�
DISPOZITIV DE SIGURANŢĂ OP/CL �
DISPOZITIV DE SIGURANŢĂ DE CAPĂT�
�
CLOSED�
Deschide canatul�
Deschide canatul parţial şi îl închide după pauză�
Nici un efect


(OPEN dezactivat dezactivat)�
Nici un efect�
Nici un efect


(OPEN dezactivat)�
�
OPEN�
Re-închide canatul imediat (3)�






Opreşte


funcţionarea�
Nici un efect


(OPEN dezactivat)�
Nici un efect


(OPEN dezactivat)�
Nici un efect


(OPEN dezactivat�
�
CLOSING�
Re-deschide canatul imediat�
�
Nici un efect 


(saves OPEN)�
Vezi para 5.5.2.�
Se blochează, iar la decuplare, trece pe deschis�
Trece pe deschidere timp de 2" (2)�
�
OPENING�
Opreşte funcţionarea (3)�
�
Vezi paragraful 5.5.2.�
Nici un efect�
Se blochează, iar la decuplare, continuă deschidere�
Trece pe închidere timp de 2" (2)�
�
LOCKED�
Închide canatul (cu dispozitive de închidere de siguranţă activate, deschide al doilea puls)   (3)�
Nici un efect


(OPEN dezactivat)�
Nici un efect�
Nici un efect


(OPEN dezactivat)�
�
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